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blick alle mit dieser Symmetrieebene parallel sind, die Bewegung der Fliissigkeitstheilchen symmetrisch zu dieser Ebene sein, und wenn also von der Wirkung ausserer Krafte abgesehen wird, so wird die Bewegung auch im weiteren Verlaufe diesen Charakter behalten, da kein Grund vorhanden ist, dass eine Aenderung eher im einen wie im anderen Sinne erfolgen sollte. Wenn wir "also die Symmetrieebene, die dann auch im Raume fest bleibt, zur xy-Ebene machen, so wird ein Zustand, bei dem to = 0, p = 0, g = 0 ist, erhalten bleiben, und der Ausdruck §. 159 (5) giebt fur die lebendige Kraft den Ausdruck
2 T = aw2 -|- bv* -j- 2aur -|- 2 (3vr -j- Cr*.
Nehmen wir noch eine zweite auf der ersten senkreohte Symmetrieebene an, so kann die Aenderung des Vorzeichens von r diesen Ausdruck nicht verandern und wir erhalten:
(1)                         2T= au2 -f- bvz -f- CV2.
Wir beschranken die Allgemeinheit jetzt nicht weiter, wenn wir annehmen, dass
a > &
sei. Nur ist dann, wenn der Korper z. B. ein Rotationskorpar ist, bei einem abgeplatteten Korper u und bei einem ovalen Korper v in der Richtung der Rotationsaxe zu messen.
Wir behalten nun die Bezeichnung wie im vorigen Para-graphen bei, nur dass jetzt der Winkel & nicht constant ist;, und setzen also, wenn die Differentiation nach der Zeit durch Accente angedeutet wird
w=      x' cos-9- -j- y1 sin ft, v = — x' sin-O1 -j- y' cos-fr.
Es ist dann noch r = -9*' zu setzen, und #, y, & bestitiQmen die Lage des Korpers. Die Differentialgleichungen der Bewegung lauten jetzt, da T nicht von den Variablen #, y abhangt:
(»\                A?_?-n         d 8r_n
{0)                       dt dx'~"'       Ttdtf — °»
m                             d dl — 8T
U •                            dt d»' ~~ d&'
Die Integration der beiden Gleichungen (3) ergiebt, a, j3 Integrationsconstanten sind:                                    ... . •